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Transkoder systemJw

RCS

AVT-449

Niemal kasde

wspJiczelnie

produkowane

urzCdzenie

audio z wideo

jest wyposasone

w nadajnik zdalnego
sterowania. Posiadajuc
kilka takich urzCdzei
dysponujemy wikc
najczElciej wieloma
pilotami, co wbrew idei
ich wprowadzenia nie
ulatwia nam codziennego
Sycia. Bolesnu niewygodt
odczuwamy szczegJlnie
wtedy, gdy ten wralciwy gdziel
siE zapodzieje. Prezentowany
w artykule transkoder ulatwi
obstuge wielu urzCdzej
umosliwiajCc konwersjE kodJw
nadawanych przez dowolny
nadajnik zdalnego sterowania
na inne kody zaprogramowane
wczelniej.
Rekomendacije:
projekt polecamy wszystkim
usytkownikom sprzEtu auio
z wideo, ktJrzy odczuwajC
giEbokC frustracjE zawsze wtedy,
gdy siEgajC po nieodpowiedniego
pilota.
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PODSTAWOWE PARAMETRY
zPiytka o wymiarach 71 x 36 mm

zZasilanie 9 V DC (min. 100 mA)
zKonwersja: RC52>RC5, RC5z>SIRC,
SIRCZ>SIRC, SIRCZ>RC5
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NiektJre
piloty, na przy-
kiad od telewizorJw,

posiadajC rJwnie$s dodatko-
we klawisze do obsTugi magnetowi-
du. Jelli jednak usSytkowany przez
nas magnetowid nie pracuje w tym
samym systemie kodowania, to kla-
wisze te nie mogC byC zastosowa-
ne do jego obsiugi. Czy na pewno?
RozwiCzaniem mose byC zastosowa-
nie transkodera, ktjry umosliwi za-
mianE kodJw generowanych przez
pilota od telewizora na kody obsiu-
giwane przez magnetowid. Transko-
der rozpoznaje dwa systemy kodo-
wania: RC5 i SIRC (12zbitowy). Sys-
temy te sC powszechnie stosowane
w urzCdzeniach &rm Philips i Sony.
Jednak te standardy kodowania wy-
korzystuje w swoich urzCdzeniach
takée wielu innych producentiw.
Szczegdlnie popularny jest system
RC5. Oba systemy rJ$niC siE sposo-
bem kodowania standw logicznych,
ponadto w kasdym z nich jest inna
czEstotliwol¢ nolna. Dla RC5 jest to
36 kHz, adla SIRC 40 kHz.

Aby bylo mosliwe dekodowanie
danych, zostal zastosowany scalo-
ny odbiornik promieniowania pod-
czerwonego, ktJrego czEstotliwol-C
Irodkowa wynosi 38 kHz. Pozwala
to na optymalny odbidr sygnaidw
w obu systemach. W systemie RC5
mosliwe jest wygenerowanie 2048
rd$nych komend, wtym po 64 dla
32 odbiornikdw. System SIRC prze-
widuje 4096 rJsnych kodJw: 128

komend dla
32 odbiornikJw.
Zastosowanha pamiEC
zewnEtrzna umosliwia zapi-
sanie wszystkich kodJw dla obu
systemJw i przekonwertowanie ich
na inny system. OprJcz zmiany sys-
temJw kodowania, transkoder umos-
liwia tak$e zmianE funkcji okrello-
nych przyciskJw pilota wtym sa-
mym systemie. |tak we wspomnia-
nym pilocie od telewizora z funkcjC
sterowania magnetowidem mos$na
tak zaprogramowal transkoder, aby
generowal kody umosliwiajCce ste-
rowanie napEdem CD pracujCcym
w tym samym systemie. MosSliwa
jest konwersja RC5z>RC5, RC57
7z>SIRC, SIRCz>SIRC, SIRCZ>RCS5.
OprJcz wymienionych funkgji trans-
koder mose takée siusyC do mniej
posytecznych zadaj z jelli pod
usywane klawisze pilota zaprogra-
muje siE inne kody, a domownicy
nie zostanC otym powiadomieni, to
z pewnolciC bEdC zdziwieni, jelli
zamiast przeiCczania kanalJw tele-
wizor bEdzie siE wyiCczal.

Budowa

Schemat elektryczny transkode-
ra przedstawiono na rys. 1. Calym
ukiadem steruje mikrokontroler typu
PIC16F628, ktiry jest taktowany sy-
gnaiem wytworzonym przy usyciu re-
zonatora kwarcowego 20 MHz. Sygnal
zerowania podczas wiCczenia zasilania
jest generowany poprzez wewnEtrz-
ny modul, dlatego zewnEtrze wejlcie
zerowania !MCLR nie jest podiczo-
ne. Jako odbiornik promieniowania
podczerwonego zostal zastosowany
ukiad typu TSOP1738, ktry zawiera
wszystkie niezbEdne moduly do tego,
by na jego wyjlciu otrzymaC sygnar
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w postaci cyfrowej adekwatny do sy-
gnaiu nadawanego z pilota. Dodatko-
wo sygnal wyjlciowy jest pozbawiony
czEstotliwolci nolnej, co ulatwia jego
przetworzenie przez mikrokontroler.
W obwodzie wyjlciowym zostala za-
stosowana dioda pracujCca w podczer-
wieni (D3), ktJra jest sterowana po-
przez wzmacniacz tranzystorowy T1.
Do punktdw lutowniczych diody jest
rdwnolegle doiCczone ziCcze CON2,
ktre umosliwia umieszczenie diody
poza piytkC, na przykiad na odcinku
przewodu. Dioda lwiecCca D2 siu-
S8y do sygnalizacji pracy transkodera,
zarJwno w czasie programowania jak
i podczas normalnej pracy. Przyciski
S1 iS2 siusC do wprowadzania pro-
cesora w tryb programowania nowych
kodJw, kasowania jus istniejCcych lub
kasowania calej pamiEci. Jako pamiEC
kodJw zostal zastosowany ukiad typu
AT24C256, w ktirym moséna zapisaC
reguly konwertowania wszystkich ko-
dJw systemu RC5 i SIRC. UKiad kon-
wertera jest zasilany poprzez stabili-
zator napiEcia owartolci 5 V (US3).
Wejlcie stabilizatora jest zabezpieczone
przed odwrotnC polaryzacjC poprzez
wiCczonC szeregowo diodE D1.

Montas i obsiuga

Ukiad zostal zmontowany na
piytce dwustronnej. Rozmieszczenie
elementJw jest przedstawione na
rys. 2. Monta$ nalesy rozpoczCC od
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elementJw o najmniejszych gabary-
tach, azakojczyC na najwiEkszych.
W pierwszej kolejnol-ci nalesy wiEc
wlutowaC rezystory idiodE D1. Na-
stEpnie naleSy montujemy podstaw-
ki pod ukiady scalone oraz kolejno
kondensatory, tranzystor i pozostaie
diody. Dioda D3 mose byC zamon-
towana bezpolrednio na piytce lub
poza niC, dlatego w zale$nolci od
umiejscowienia nalesy wlutowaC jC
lub doiczyC do zi€cza CON2. Sta-
bilizator napiEcia montowany jest
Wna lesCcoy, dlatego przed wlutowa-
niem nalesy zagiCC jego wyprowa-
dzenia pod kCtem 90t. Jako ostatnie
elementy s¢ montowane: ukiad US2,
mikrowiCczniki S1, S2 oraz ziCcza.
Do pracy ukiadu wymagane jest
Fridio napiEcia zasilania o wartol-<ci
okoto 9 V iwydajnolci prédowej mi-
nimum 100 mA, ktre nalesy doiC-
czyC do ziCcza CON1. Po prawidio-
wym zmontowaniu mosna przejl¢ do
procedury programowania transkodera.
Dzialanie procesora polega na
tym, $e prJbuje on dekodowaC
wszystkie sygnaly dochodzCce do
odbiornika podczerwieni (US2). Je-
Ili transmisja jest zgodna ze stan-
dardem RC5 lub SIRC dekoduje
odebrany kod, a nastEpnie sprawdza
czy jest on zaprogramowany w pa-
miEci. Jelli dla danego kodu za-
pisany jest jego kod konwersji, to
zostanie on wyemitowany poprzez

diodE nadawczC D3, adioda lwie-
cCca na czas transmisji zostanie za-
palona. Dla prawidiowo odebranych
kodJw, ale nie zaprogramowanych
w pamiEci, dioda lwiecCca nie bE-
dzie lwieciTa. Dlatego, aby transko-
der w jakikolwiek sposJb zareago-
wal na wysylane komendy, naleSy
je wczelniej zaprogramowaC.

00000 oeoOooooo

00000000

oon bonv

0o ooov

0o oo0ov

0000000000

0o DO000mOo000 O

0o DO00mOD000 O

0o Dooooo

0om D000 mO00000O

000 OO Lonoo

00000000000

0O0m 0ooooo

00 Oibooo 0ooo oo OoOr boomooog
00 00O0O0Imal Diooon booooooan
0I000I000n Oiooooo0immon

0om ooooo

0oon 00000ooag
I o
0oaooa

0oon o00oooca

000mn Oooooooo

0og

00O00m O000m 000000 0o
000 000 OmDOI0000m

0l 0O0O0O00O0 00000000 bof Ooo
000000000 Onom oiboo

35






